
0

20

40

60

80

100

Ze
ni

th
 [d

eg
re

e]

Al
ta

ir
Po

la
ris

Ve
ga

Ru
n1

93
18

Ru
n1

93
19

Ru
n1

93
20park-in position

park-out position

0

2500

5000

7500

10000

12500

15000

Ra
te

 [H
z]

Al
ta

ir
Po

la
ris

Ve
ga

Ru
n1

93
18

Ru
n1

93
19

Ru
n1

93
20Local

Camera
Busy
Pedestal
Calibration

2024-10-23
20:00

2024-10-23
22:00

2024-10-24
00:00

2024-10-24
02:00

2024-10-24
04:00

2024-10-24
06:00

Time (UTC)

100

101

102

103

104

Ra
te

 [H
z]

Al
ta

ir
Po

la
ris

Ve
ga

Ru
n1

93
18

Ru
n1

93
19

Ru
n1

93
20Local

Camera
Busy
Pedestal
Calibration

2024-10-23



0

200

400

600

800

1000

1200
HV

 [V
]

Al
ta

ir
Po

la
ris

Ve
ga

Ru
n1

93
18

Ru
n1

93
19

Ru
n1

93
20

0

5

10

15

20

no
rm

al
ize

d 
an

od
e 

cu
rre

nt
 [u

A]

Al
ta

ir
Po

la
ris

Ve
ga

Ru
n1

93
18

Ru
n1

93
19

Ru
n1

93
20mean

1 NSB (1.6 uA)
5 NSB (8.0 uA)
10 NSB (16 uA)

2024-10-23
20:00

2024-10-23
22:00

2024-10-24
00:00

2024-10-24
02:00

2024-10-24
04:00

2024-10-24
06:00

Time (UTC)

0

50

100

150

200

250

L1
 th

re
sh

ol
d

Al
ta

ir
Po

la
ris

Ve
ga

Ru
n1

93
18

Ru
n1

93
19

Ru
n1

93
20DAC A

DAC B

2024-10-23


